
где - время запаздывания «терсиня Лой цели путем измерения 
параметра время запаздывания выбранного канала и.^дей­
ствия «управляющая переменная Лая цель**.

В результате работы комплекса <ЕО65Е\- формируется ц-рсво 
структур регулирования параметров анализируемой ХТС (этап 6».

Проведенный анализ результатов использования комплекса 
а.Е0С}81\!» при проектировании систем автоматизации различных объ­
ектов отрасли показал, что предложенный метод построения лылче- 
скнх деревьев управления находится в полкой согласованности с необ­
ходимыми условиями структурной управляемости и наблюдаемо. ; и

Программный комплекк ■ 1.0(181 \ и все используемые при е о 
работе модули реализованы на алгоритмическом языке РЕ[] ОС ЕС 
СЧЕТ՜ 6.1) и используются ?. настоящее время в Ереванском »■; (.еде­
нии ОНИО «Пластполимср» при разработке САР технологически - па­
раметров производств винилат?гата । его производных
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1 ։рс.:.'|1>жец||-Л1 способ (*лп.лроии.ын11н, шпомнпакия я коммутации пр... |рс 
>1.лччтог»> резайнп ипзаиляп ЦЕ гяюлпи. м։мн.тексную рсгигтраиню и <>ик..: 
|у-Н1смоГ( при экспериментах информации Спадается возможность выд&нчни > |мр- 
1пинп п разных промежутках ьрсменп ։лй ւ лжзого параметра процесса ՛ ■; пл։։ с 
беслечением ж ел а с мой развертки н -пчш.тлогрпфлх. :;>кже расчленении л ор- 
тн/цшног։։ сигнала н > п.на.м.
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шЬ ւէեթողր ապւոՀ „</ .и./ Լ АЬ ր'.ն^ււրմ ա;1խւ,}ի մ.
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При исследовании сложных прерывистых процессов рези ни • >■•։- 
икает необходимость выделения гой информации, .оторея пр< ь։в-
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1яет интерес для исследокате. ։я Поскольку процесс, как правило, 
многофакторный, то одновременное исследование всех параметров и 
их анализ нс представляется возможным без создания устройств син­
хронизации. запоминания и ком-мутанн

В настоящее время отсутствуют мелодика и технические возмож­
ности комплексной регистрации, фиксации и сравнения вырабатыва­
емой в процессе исследования информани. Рекомендуемая аппаратура 
не обеспсчиваеч их о современное синхронное функционирование, гро­
мозди։֊..! и неудобна н эксплуатации. что приводи! к большим трудовым 
затраты и нс обеспечивает достоверность.

Так как зубодолблеиие относится по своей сложности и особен­
ное: ям к классу прерывистых процессов резания, то решение ныш°- 
укаланпой задачи позволят исследовать эти процессы. При поступле­
нии разнородной информации, характеризующей сам процесс зубо- 
долблен и-я (силовая, тепловая, вибрационная и г. д.), возникает не­
обходимость их сравнения по желанию исследователя на определенных 
промежутках времени.

Рис

Функциональная схема устройства 1.тя исследования и анализа 
процесса имеет следующий вид (рис ), где I блок формирования син­
хроимпульсов |ФС). ФС состоит из датчика синхроимпульсов (ЯСИ), 
формирователя импульсов (ФИ) и предназначается ьтя пилу тения и 
формирования синхроимпульсов зависимо от повторяемое in процесса 
резания; 2 блок записывающего и воспроизводящего устройств:» 
(ЗВУК ЗВУ предназначается для одновременной записи синхроимпуль­
сов и информации исследуемых процессов (сила, темпера гура, вибро- 
стойкоггь. виброускорсние и т. т.) с согласованием; 3 блок для ав- 
тоноиска информации, считывания и выделения необходимого им 
пулы՛;), состоящего из устройства автопоиска импульсов (ЛИИ) и 
счетчика синхронных импульсов (ССИ) Блок обеспечивает автома­
тический поиск, считывание п выдслетн интересующего сиихронм- 

про-'.есса; -1—блок <а : синхроимпульсов i К’, i Устрой 
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ство ЗС состоит из четырех отдельных задерживающих блоков БЗ-1, 
БЗ-2, БЗ-З, БЗ-4, которые плавно задерживают синхроимпульсы от 
О до 3 <՛ и подают на синхровходы осциллографов. Блок задержки поз­
воляет производить поиск импульсного сигнала и желаемом диапа­
зоне импульса с обеспечением необходимой разпергки процесса ио 
времени. С выхода блока БЗ-4 задержанные синхроимпульсы подают­
ся па вход блока коммутатора: 5 блок коммутатора (КСИ) служит 
для коммутации синхроимпульсов на осциллографы. Заранее подбрап 
ный синхроимульс мере-։ счетчик синхроимпульсов (ССИ) подается 
на запускающий вход коммутатора. Одновременно с блока БЗ 1 за 
держанные янхроимпульсы подаются на коммутатор для коммутации 
еннхровходон осциллографов, что даст возможность упорядоченной 
записи на осциллографы интересующей информации.

С помощью предлагаемого устройства создается возможность срав­
нения и выделения информации в разных промежутках времени для 
каждого параметра процесса, подачи сё на осциллографы с обеспе.че 
нием желаемой развёртки. Устройство позволяет также расчленить 
информационный сигнал на составляющие зоны и растянуть их по 
времени.

ЕрПИ нм. К; Маркса 20. I. 1989
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