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Одним из важнейших направлений в деле автоматизации про
мышленных и сельскохозяйственных производственных процессов яв
ляется развитие автоматизированного электропривода.

Стремление уменьшить число преобразований энергии и повы
сить надежность установок заставляет уделять все большее внимание 
проблеме создания регулируемых приводов на переменном токе. Из
вестные способы регулирования скоростей 3-фазного асинхронного 
двигателя имеют ограниченные области применения, исключающие 
диапазон мощностей и нагрузочных характеристик основного числа 
приводов производственных механизмов.

В связи с этим была поставлена цель — разработать простую си
стему электропривода па переменном токе, позволяющую:

а) регулировать скорость вращения приводного механизма в ши
роких пределах;

б) автоматически поддерживать постоянство заданной скорости 
как при колебаниях нагрузочного, так и вращающего мо

ментов;
в) использовать в качестве приводного двигателя как асинхрон

ный, так и синхронный двигатель.
Сущность разработанного способа регулирования заключается 

в том, что посредством прерывателя производятся непрерывно чере
дующиеся включения и выключения возбуждения магнитной муфты, 
в связи с которыми ведомая часть муфты вместе с нагрузкой оказы
вается в период замкнутого состояния контактов в режиме разгона, 
а в период разомкнутого состояния — в режиме свободного выбега, 
т. е. торможения.

Благодаря инерционности системы, в результате непрерывных 
включений и отключений муфты возникает установившееся колебание 
скорости вращения ведомой части относительно среднего значения, 
величина которого при заданной нагрузке регулируется изменением 
относительной замкнутости контактов прерывателя (т3).
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Характер изменения скорости вращения при установившемся про֊ 
цессе представляется в виде периодической функции с периодом, 
равным периоду вибрации прерывателя (фиг. 1).

сл

Фиг. 1.

Допуская отсутствие влияния гистерезиса при непрерывных вклю
чениях и отключениях муфты, величину средней скорости можно 
определить как
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где <•>? —максимальное, а — минимальное значение скорост и вра
щения при установившемся процессе. и ш,к) определяются из кри
вот։ переходного процесса, которая, согласно фиг. 1, может быть раз
бита на участки:
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Здесь
^։ам=тэДниб время замкнутого состояния контактов,
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/—частота вибраций в секунду.



Так как практически нарастание и спадание скорости ведомой 
части муфты можно принять изменяющимися по кривым
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где: «о,.—номинальная скорость вращения,
д։ — постоянная времени кривой разгона,
д2 — „ „ выбега, то значения максималь

ных и минимальных значений скоростей в переходном процессе опре
делятся как:
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Как видно из. выражений (1), (3) и (4). величина средней скоро
ст при /—const и постоянстве момента нагрузки, определяющем по
стоянство 0| и 02, будет изменяться с изменением т3, а при /—const и 
“(=const колебания момента нагрузки вызовут изменение значения 
средней скорости.



Однако постоянство средней скорости при колебаниях нагрузоч
ного момента осуществляется схемой автоматического регулирования 
с введением обратной связи по скорости, которая обеспечивает авто
матическое изменение т, при изменении нагрузочного момента.
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