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(Представлено А. Г. Иосифьяном 26. П1. 19.55)

Одним из важнейших направлений в деле автоматизации про­
мышленных и сельскохозяйственных производственных процессов яв­
ляется развитие автоматизированного электропривода.

Стремление уменьшить число преобразований энергии и повы­
сить надежность установок заставляет уделять все большее внимание 
проблеме создания регулируемых приводов на переменном токе. Из­
вестные способы регулирования скоростей 3-фазного асинхронного 
двигателя имеют ограниченные области применения, исключающие 
диапазон мощностей и нагрузочных характеристик основного числа 
приводов производственных механизмов.

В связи с этим была поставлена цель — разработать простую си­
стему электропривода па переменном токе, позволяющую:

а) регулировать скорость вращения приводного механизма в ши­
роких пределах;

б) автоматически поддерживать постоянство заданной скорости 
как при колебаниях нагрузочного, так и вращающего мо­

ментов;
в) использовать в качестве приводного двигателя как асинхрон­

ный, так и синхронный двигатель.
Сущность разработанного способа регулирования заключается 

в том, что посредством прерывателя производятся непрерывно чере­
дующиеся включения и выключения возбуждения магнитной муфты, 
в связи с которыми ведомая часть муфты вместе с нагрузкой оказы­
вается в период замкнутого состояния контактов в режиме разгона, 
а в период разомкнутого состояния — в режиме свободного выбега, 
т. е. торможения.

Благодаря инерционности системы, в результате непрерывных 
включений и отключений муфты возникает установившееся колебание 
скорости вращения ведомой части относительно среднего значения, 
величина которого при заданной нагрузке регулируется изменением 
относительной замкнутости контактов прерывателя (т3).
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Характер изменения скорости вращения при установившемся про֊ 
цессе представляется в виде периодической функции с периодом, 
равным периоду вибрации прерывателя (фиг. 1).
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Фиг. 1.

Допуская отсутствие влияния гистерезиса при непрерывных вклю­
чениях и отключениях муфты, величину средней скорости можно 
определить как
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где <•>? —максимальное, а — минимальное значение скорост и вра­
щения при установившемся процессе. и ш,к) определяются из кри­
вот։ переходного процесса, которая, согласно фиг. 1, может быть раз­
бита на участки:
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Здесь
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/—частота вибраций в секунду.



Так как практически нарастание и спадание скорости ведомой 
части муфты можно принять изменяющимися по кривым

//О = ШН . ( 1 - е )
Х , (2)

(1---*з) * /виб

/2(0 = ««и • е 0‘

где: «о,.—номинальная скорость вращения,
д։ — постоянная времени кривой разгона,
д2 — „ „ выбега, то значения максималь­

ных и минимальных значений скоростей в переходном процессе опре­
делятся как:
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Как видно из. выражений (1), (3) и (4). величина средней скоро­
ст при /—const и постоянстве момента нагрузки, определяющем по­
стоянство 0| и 02, будет изменяться с изменением т3, а при /—const и 
“(=const колебания момента нагрузки вызовут изменение значения 
средней скорости.



Однако постоянство средней скорости при колебаниях нагрузоч­
ного момента осуществляется схемой автоматического регулирования 
с введением обратной связи по скорости, которая обеспечивает авто­
матическое изменение т, при изменении нагрузочного момента.

Лаборатории электротехники
Академии наук Армянской ССР

է. Պ. ՍԱՐԳՍՅԱՆ

(Լնւ|հսււու]ւէղ Ь ղսւհսւկււվ (լԼկավւսրվււպ ւԲսւցՐւ իէւակ սւն Ц'Р'РЧ!1) I1 ։П’2 
փււփււխ ակա(ւ 111Н1 սւէւթի էլե կար шр ահեցւք աճ սաрршЦир ւՐսւհ шрտ(|սւ_|»ւ աճ 

կսւ6ոնսւվսրւքաճ ւքաս|ւ6

հան ոնէԱէ.

Արշո9 
մ ա у ո ւ մ ր ե

I մ ան մ փակված Լրյւսնա '/Ւ էո..թյունր կայանամ Լ 

աաա րվ ում է մաղնի иական կ у ո ր ղ է * է ղ ր ղ ո ման

անՀատո» մ ր, ո ր ոն у կ ա պ ա կ у ութ յ ա ։/ ր կ у ո ր ղ ի \ ի ^ГПг1
սին կոնտակտն ե ր ի փակ քյրուէյան մ ա մ ան ա կ ա շր հ ան ո լ»ք գտնվում

'հ ր անում է որ րնղհա֊ 

տն րն ղ*» ա»ո հաջորղող 

մ ասր, րեոի հետ մ իա֊ 

Հ արս» ղրնխաղ ոեմի^

մ ու մ. իսկ անհաէոված ղրուէէքան «7 ա // ան ա կա շ րՀսւն ո լմ' ր/քե ւևւկւս վՀե ո և մ է մ ո ւմ է

Այգ ղեպրում ինե ր ղ ի ա կան ութ յան շնորհիվ տեղակայման կրող մա»»ր կպտտվի մի 

որոշ միջին տր ա ղ ո ւ թ յ ա մ ր , որի փոփոխությունը տրված րեոի ղեպրում կատարվում Լ 

•* արարեր ական փա կ վ ած ութ յան ( “շ ) փոփոխման միջողով (ն կ , 1խ

Միջին արղության մեծուխյունր կախված ^ ^իղ որոշվում է' (1)> (^1 ( ^ ) Հավա֊

Ատրոէ մներով:

4 ան ոնէսէք ո ր »/ ան մշակված եղանակի и» п ա վ ե [ ո լ խ յ ո ւնն ե ր ր հանղիսանում են1 

/. Կմանղակ и տ ր ր ա վ ո ր մ ան սլա ր ղ ութ յ ուն ր ե խ ե թ ե ուխ յ ուն ր •

* • Րտնեղման ասրրավորման պտտման արաղ ութ յան լա յն սահ մ տննե րոէ.»ք կէսնո֊

հ ա վ ո ր >1 ան հնարսւվ որու խ յուն ր, րեոի տարրեր րնույիքի ղեսլրում.

3. Պս»տմտն ղրված արաղուխյան »ք -տ տ կ ան ու խ յ ան տոլահովոէմլ

•իոէիոխման ղեպրում, րոտ ա ր ա ղ ո ւխ յ ան վերաղարձ կտպի о ղն ո ւխ / տ մ ր •
մ ոմենա /»


