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УДК 621.314 КРАТКИЕ СООБЩЕНИЯ

Э.В. БАРСЕГЯН

СПОСОБ УПРАВЛЕНИЯ ИНВЕРТОРОМ НАПРЯЖЕНИЯ В 
РЕЖИМЕ ШИРОТНО-ИМПУЛЬСНОЙ МОДУЛЯЦИИ

Դիտարկվում է ելյյայիէւ լարման հաճախային բաղադոիփ ֆիրորացիափ iihb*nn. որջ պայմանավորված է ցանցի էւ կերպափոիփչի սեփական հաճախությունների ւււարրՒւրությաԱր; Վերջինււ աշխատում I: լայնափմպողսային մորողման սկզբանսով. որտեղ հյքւսյքւն սինոաոիոա; ագղանշանի գտումը իրագործում է կերպափոխիչային ազդանշան ներմուծվող շփման (ճշտման) ճանապարհով:
Рассматривается способ подавления низкочастотной составляющей з 

выходном напряжении, обусловленной разностью частот питающей сети и 
собственной частоты инвертора, работающего по принципу широтно­
импульсной модуляции. Фильтрация выходного синусоидального сигнала 
осуществляется схемой управления путем введения поправки в опорный 
chi нал.

Ил. 2. Библиогр.: 3 назв.

A method of suppressing low-frequency component in output voltage conditioned 
by the frequency difference of a power supply and a natural frequency of the invertor 
working in accordance with the pulse-width modulation principle is considered The 
filtration of the output sinusoidal signal is realized by the controlling circuit by reference 
signal correction.

If/. 2 Ref. 3.

При разработке инверторов напряжения, когда предъявляются 
жесткие требования к форме выходного синусоидального сигнала, к 
стабильности по частоте и напряжению, возникает проблема, 
связанная с появлением низкочастотной составляющей в выходном 
напряжении, обусловленная близостью частот питающей сети со, и 
собственной частоты й)„ инвертора. Для получения качественных 
выходных характеристик инверторов лучшие результаты дают 
смешанные способы стабилизации: как по входному напряжению, та* 
и по воздействию на спектральный состав напряжения (внутреннее 
регулирование) [1] Функциональная схема инвертора (рис. I! 
работает следующим образом. Выпрямленное напряжение сет.՛ 
поступает на регулируемый импульсный стабилизатор напряжения, 
который запитывает напряжением 1.1 силовой коммутатор, 
собранный на транзисторных ключах К1-К4 В диагональ мое 
комму га юра включена первичная обмотка выходного трансформато, 
с фильтром. Стабилизация выходного напряжения осуществляет 
двумя контурами регулирования Сигнал обратной связи для перво 
кон।ура берется с действующего значения выходного напряжени 
сравнивается с опорным напряжением и подается на регулируемь 
импульсный стабилизатор напряжения |2|, в состав которого входи: 
фильтр. Управляя выходным напряжением импульсного 
стабилизатора, осуществляется стабилизация выходного напряжения 
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инвертора. При этом схема управления выдает по соответствующему 
алгоритму на ключи К1-К4 импульсы ШИМ для формирования 
синусоидального напряжения на обмотках выходного трансформатора 
с помощью 1_С-филыра.

Рис. 1

Если напряжение 1'( подаваемое на силовой коммутатор, 
представить в виде суммы постоянною действующего напряжения 

и переменного Д1.', определяемого величиной пульсаций 
= 1՜ л + AU, то. ограничиваясь первой гармоникой частоты сети 

со, (при двухполупериодном выпрямлении - 20)!). можно написать 

Uk=U +—— sinto.t, где п • число, зависящее от качества входного 
п

фильтра и величины нагрузки Тогда выходное напряжение 
инвертора будет пропорционально выражению U.sinG)ot, где <0,, - 
собственная частота инвертора После преобразований получим

( 1' 'I &
I U ։ -г—* sinto։t sirno(1i = 1՜ .։siii(o()t + —-sinwjsintOyt.
\, n J n

Поскольку sinto isino)(li - ~[cos(w։ -co./)։ -cos(to, g>0)<]. то в 

выходном сигнале присутствуют как суммарная, так и разностная 
частоты, которые подавить выходным фильтром не удается. Так как 
стабилизация осуществляется по действующему значению выходного 
напряжения с определенным временем интегрирования (по крайней 
мере, равным нескольким периодам формируемой синусоиды), то 
для устранения этих разностных частот предлагается ввести второй 
контур регулирования, воздействуют тй на спектральный состав ШИМ 
(рис.2).

125



ик = ия*ди
Риг 2

Цепью работы схемы рис 2 является выработка такого 
напряжения 1И>. где бы содержалась информация о фирме 
подаваемого на вход коммутатора напряжения I Представив 
напряжение 1\ н виде суммы дейсгнующеи։ напрм**ч|нм 1 и 
переменного \1' с периодом зависящим гм часмяы семи 
I I ։ ♦ Л1 можно написать условие |U • 
-I 11։чп1(о,| откуда Kl>~1 I sino),г/ Г . ♦ Л1 »де (о,, - 
собственная частота инвертора I • амплитудное значение 
напряжения опорной синусоиды То ест», в оиорнуг синусоиду 
ННО1.И1С.Я поправка на k = I Г + А1 = ! /1J ֊▼ \1 Г։!

Отфильтровав напряжение I (производи • •»։։ н. к шуюшее 
масштабирование резистивным делителем) на выходе фильтра Ф, 
юлучим значение I'.. Умножив опорный сигнал I чину на 
k I /1. + АС = I / И +• Л1 /1 . । с помощью перемно*-ителя [3J, 
получим значение ffli. которое в качестве нового опорного сигнала 
поступает на вход преобразователя ШИРИ. В остальном схема 
работав» обычным способом Таким образом, удается в значительной 

топени улучшить выходные харак։ерис։ики, не унеличипая 
расчетное произведение индуктивности на емкость входного 
фильтра
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