
ств:։у.1: дефектов, то обнаруживается, что ниже некоторого определен кого |исля дефектов их распределение начинает соответствовать рас-кп делению Пуассона- Усредненное по всем тинам роторов гранича । 'исло дефектов оказывается ирнблнжеиш равным 6.
Т<1 б л ?Параметр Тип ротораА 2 А 4 Аб 82 Bl ВЪ

7.’ 40.7 44.3 24.- 33.8 •S.2 15.4Z\j. 9,5 14 1 11.1 9.5 14,1 1 1
t! ։՛ 5 6 8 •81.4 4,9 8.6 1.6 4.3 2.9!?. 1.8 J.6 U.K 2.4 о п

i ikhv обрядом, на основании проведенного анализа можно <ак .■iH>4i:i что для используемых в настоящее время литейных машин я при существующей технологии изготовления роторов возникновение дефектов ври заливке в количестве до 5 8 (в среднем (>), носит случайный характер- Появлении же большого тела дефектов свидетельствуй.՛ тибо о сбоях в работе литейной машины, либо о других нарушениях технологического процесса.Результаты промышленного внедрении устройства типа УККР на ПО <Лрмзлек|родвигатель» Юзйолплн исключить поступление на сборке двигателей роторов c<i скрытыми дефектами.
Л И ТЕРАТУРА1. /’f.'Mu.w. л'ий ,7. '■}, Элементы теории нерояпикт.ей, Л. —Наука. 1976. 239 с.2. /’.у.ял'/иы.пб .7. .» Математическая обработка результатов эксперимента Справ, рук. ML:֊ Наука. 1978.—192 с.ЕрНП им. К. Маркса 10. XII. 1937

Iha. Ail АрмССР (сер. НИ. т. XI.II, № I. 198‘». с. 201-204.KPA I КИЕ СООБЩЕНИЯ
УДК ЬК 3.013.4Г. А АЛЕКСАНЯН. Г Л. КАНТАРДЖЯП. А М. МИРЗОЯНС.АМОНАСТРАИВАЮ111ИГ! ПРОГРАММНЫЙ ИНТЕРФЕЙС.ОРГАНИЗУЮЩИЙ СОВМЕСТНУЮ РАБОТУ ОССД «ЭЛЕКТРОНИКА 8201» и МИКРО ЭВМНи ;цчи1- пгеоответетиия мпкрр-ЭВМ и он-оводоконных систем сбора и распре- делсни'| ыппых (ОССД) /.<> быстродействию преляствует широкому внедрению ОССД г практике. Разработанный программный интерфейс пи основе еа мешает ран- 
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вавки, путем синхронизации начальных моментов опроса каналов и определения оптимальных временных задержек исключает потери информации. Практическая установка ко менее двух оптимальных значений параметра для каждого случайного состояния выхода ОССД обеспечийает высокую надежность работы программного интерфейса.Ил. 1 Бнблногр.: 2 иазв
</սր</ւ միկրո֊կձՄ-ի հ ինֆորմ արիայի >' пл/ in յաւ/րմ ան և դասակարգման .«ԱՀ1„ր-

կարեյւսյիե Համակարգերի անձ ամ սւսք ս”ոասիււ։ւնե/ի nt//յունր րսա արա դա if” (՛ծութ յան խոշր՚ևդո- 
տում !. նրանը /այն կիրաոմանր պրուկտիկայում;

Մշակէք ած ծրագրային ինտերֆե յսր իր էսշիւքԱ-սւտնրի րնքհււ/յրքւսւ' ապւ՚/Հովեյրրվ կապուղիների 
Հարցման ււկ՚ղրնական մոմենտների /ամածտմանտկացու մր, ինբնակայւդա մորմա/1 սկղրոէՆրով 
որոշում >, Համապատասխան ժամանակային կաթեցումների /ավաւ/ույհ էԱրժերներր, որոնք 
f-u/gttrafiitl է. if ինֆորմացիայի կորո՚սս՚ր, Արագրային ինաերֆեյսի գործնական փորձարկումի 
ցույց սոքեց, որ օպտոկարե/ա յին Համ ակարդի եյրի ցանկացած պթւտաՀական ՚ք ի ձուկի Համար 
գոյություն ունեն Ttb’/.ji — երկո։ ե սււքեյի (ւովւ.ւ դույն արժեքներ, որոնք աւ՚յաՀովոէմ են ինտեյւ 
ֆերւի ՛ու и ա/ի ույ քս ա ա անր(I ։По сравнению с традиционными устройствами типа ЛЦПМ (аналого-цифровой преобразователь многоканальный) и ЦЛП (цифро-аналоговый преобразователь), устройства ОССД (опто-волоконная система сбора данных) обладают рядом преимуществ, основными и?, которых являются: надежность, помехозащищенность, обеспечение многоканальной связи на большие расстояния (до 1 км) и высокого быстродействия [1]. Основные недостатки ОССД. препятствующие широкому внедрению их в практику это ограниченное количество используемых каналов (не более 16) и несовпадение по быстродействию ОССД и микро-ЭВМ. Причем, если увеличение количества каналов в устройстве ОССД достигается его техническим усовершенствова гнем, то несовпадение по быстродействию можно устранить созданием соответствующего согласующего программного интерфейса.В настоящей статье разрабатывается программный интерфейс, согласующий работу ОССД и микро-ЭВМ. Гак как устройство ОССД поддерживает значение канала ;։а выходе в течение- 5 чал а самая простая команда опроса для микро-ЭВМ выполняется за время т>֊5 .икс. го последовательный опрос каналов приводит к циклическому обращению к одним и тем же V каналам (Л'сИЗ) В чавнея- мости от начального момента опроса в лучшем случае опрашиваются каналы либо с четными либо нечетными номерам!՛ Для устря гения указанной несогласованности необходимо обеспечить: ;н синхрониза цию начального момента опроса каналов: б) организацию соответствующих временных задержек между опросами отдельных каналовВ разработанном программном интерфейсе ыя синх/гшизацпи я ачальпого момента опроса каналов используются синхроимпульсыблока «Таймер» с периодом Т Гак как время опросаустройства ОССД составляв։ ?՝ .,• - . зависимо друз от друга, то через

всех каналов работают не-циклов наи оба устройства 7'։1. каждые .ч - —личие синхроимпульса совпадает <֊ одним и тем же случайным состоя 
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пнем выхода ОССД- При этом в зависимости от последовательности включения ОССД и блока «Таймер», а также временной задержки указанные случайные состояния выхода ОССД могут быть разными Временная диаграмма совпадения синхроимпульсов со случайными состояниями произвольного канала с точностью до 1 мкс приведена на рисунке. СлучаЛнм?: сос՜ ян?» пгс?зйодьиого; канала на выходе СССП -О Г ? 3 4 с—--- г—_□______—;—1—t—п----------—՛ • i .
и

____________________ л__________________PittИспользуемые синхроимпульсы с -i шлаковой вероятностью могут совпадать с одним из пяти состояний выхода ОССД. однако определение состояния выхода, с которым совпадает синхроимпульс, нс представляется возможным. Для преодоления указанной неопределенности введем в программу-интерфейс регулируемый параметр начальной задержки до первого опроса Программа, анализируя результаты работы, устанавливает соответствующие признаки, согласно которым автоматически изменяет значение Г,.,, Предусмотрено пять признаков (/=!..... 5) и в зависимости от того, с каким состоянием совпал синхроимпульс. Г.,.. изменяется согласно алгоритму
т^т^ + и. (I)где 7՝iti/— начальная задержка при совпадении синхроимпульса с нулевым состоянием, /=1 mat. i- 0.1......4—номер состояния произвольного канала на выходе ОСС I Условием установки признак: принимается повторяемость канала i течение одного цикла опросаКроме рассмотрениях за:ерж«. л- ■՛!) в пр՛ рам му введены также временные задержки: 7', 1( ,8 чке и кду опросами двух различных каналов, Т.л — ЮЛ з/xr. Та = G .«лч - после опроса четырех и восьми различных кама •՛ Время одного ци.:л:: шроса определяется формулой Г,- t67\ i 2/;?-ь глТ 1Ч. (2>где Гк = 7'։1|-4֊ 7 , 7’ф -время выполнения команды опроса канала с выхода ОСС I, 7НСТ, Тор — время пределен»» источника и приемника, 7‘пр- время выполнения операции опроса.Процесс глv'.«настраивания программы-.чптерф՛?; ;՝а реализующего <1) и (2), заканчивается, когда в течении одного ta опрашиваются 2034—409



все 16 различных каналов При этом, естественно, требование выполнения условия
II ^О11»' (3)обеспечивающего пкоячанис цикла опроса до появления следующего сипл роим пульса В противном случае имеет место как потеря циклов опроса, гак .։ геправильнын счет реального времени, поскольку в оО- щей шине не предусмотрено решение конфликта двух равноприоритетных прерываний.Практическая реализация разработанного ингерфейиа производи лась ча микро-ЭВМ. «Электроника—60 Период синхроимпульсовблока Гай мер» указа ной микро—ЭВМ составляет 2000 мат. время выполнения команды опроса типа МО\Т, ;; ЛДР. УСТ, (/?/?) 7՜ (л #\.Ч; <СТ адрес устройства112. А’՛/.՛ — адрес соответствующее» составляет 9,2 \пи. так чги через

итерфей՛ я Параллельною иоменарегистракаждые /г общего назначения
7 осел 25 циклонпроислмдило силпадение синхроимпульсов с о ним из пяти случайных состояний выхода произвольною канала. Дальщчипнй опрос приводил I. циклическому обращению к одним и гем же каналам, поскольку - 7 2>.5.н?<с. В процессе ангоматическ-чт• самонастраивания программы-интерфейса были получены следующие ■чнпмальные значения параметра Г 7 — 0 (имеет мое о совпадение ‘лнхроимпульса с ну.п 1-1 м состоянием выхода < XX Ч) 7’1։(л՝5,ь <м< . Г89,6 илт,.• - 1 ֊ 34,6 .ИЛ'С. -48.6.НА7-. ЧО.11 .НАС;7=2֊ н:<?1 5: 35.6 НАС. 49.6 .икс. 7,.։ 63.6

1 = 3 - ^|ЛП 36,6 ИА'С. И 5՛ ).6 и;сг, 7 ..,։ЧЗ 64.6 мкс.

ГНЛН 78.6 1ГЛ'£’;; 4 65,6 •НАД- , Г...... 79л:. икс, !\ 4. 93.6 чкеПри ~-ом максимальное шипение /,.. соответствующее временной задержке 7՛ 1Г - 93,6 илт, раине 118 икс и удовлетворяй! соотношению (3).Наличие нс менее двух оптимальных значении параметра 7” для каждого случайного состояния выхода < >СС. I. обеспечивает надежное гь работы программы-интерфейса.
Л и Т Е Р А Т У Р А1. Устрош то сбора залоговых чанных -Электроника М< 8201՛: Ггхнн'нчкос. они- синнс Воронеж. 1081.—20 с.2. Центральный про։ц:сч-ор М2. «Электроника 60 Техническое оннейине и ни- и՛՝, .-.пня я՛. ..-к, •:.'|у.:1-ц-:н 3.858.382 ГО. Воронеж. 1982.-120 с.АФ 1114 А Реахром204 15. IV. 1987
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