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КРАТКИЕ СООБЩЕНИЯ

УДК 681 3:681.326

В. Л. ВЛГЛРШЛКЯН. Л И ГУСТИН, А А. КАЗАРЯН. Л. Р МАТЕВОСЯН

УСТРОЙСТВО управления масштабно-координатным 
СТОЛОМ НА БАЗЕ МИКРОПРОЦЕССОРА КР580ВМ80А

Описало устройство программного управлении масштабно-координатным столом, 
где запись, обработка и выдача управляющей информации организованы на микро­
процессоре КР580ВМ80А Применение микропроцессора расширяет возможности уп­
равления и повышает уронен։. автоматизации технологических процессов. Управля­
ющая программа составлена па языке «Ассемблер» данного микропроцессора. На 
программок.- обеспечен։!!- ус.троГки;։. кроме основной функции управления коорди­
натным столом, возложены п функции диагностирования ошибочных ситуаций в про­
цессе эксплуатации.
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Растущее производство микропронесоров в микроЭВМ создает 
предпосылки для их широкого использования в системах автоматизи­
рованного управления различными технологическими процессами и 
устройствами, входящими в состав данных систем. При разработке 
устройства управления масштабно-координатным столом был выбран 
микропроцессорный комплект БИС серии К580, исходя из того, что 
этот комплект относится к однокристалльным микропроцессорам с 
фиксированной разрядностью и системой команд, что во мпопгм ана­
логично внутренней организации обычных ЭВУ.. Полому проектиро­
вание различных устройств на базе комплекта БИС К580 очень про­
стое. Быстродействие микропроцессора К.Р580ВМ80А достаточное для 
решения задач управления масштабно-координатным столом. Одним 
из критериев вывода данного комплекта является их широкое исполь­
зование в системах ЧПУ [1] и множество практичсски-.х решений, на­
копленных за долгое время их использования.

Структурная схема устройства управления масштаб но-коорди­
натным столом приведена на рисунке и включает в себя следующие 
основные узлы:

центральный процессор (ИП) на базе микропроцессора 
КР580ВМ80Л ։ генератором тактовых импульсов я формирователями 
шип адреса (ША), данных (11Щ) н управления (ШУ);

— оперативное запоминающее устройство (ОЗУ) объемом 1 л'бг 
на базе ПС КР537РУ13;
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постоянное запоминающее устройство (ПЗУ) объемом I кБт. 
в качестве которого выбрана БИС ПЗУ с ультрафиолетовым стирани­
ем К573РФ1;

— регистр состояния (РС), в котором хранится задаваемый опе­
ратор режим работы устройства;

— блок выходных регистров (ВР), через который выводится не 
обходимая информация для управления масштабно-координатным гл о 
лом;

֊ блок регистров для индикация состояния устройства управле­
ния (РИ), к которому подключается внешнее индикаторное табло для 
•сигнализации о режимах работы устройства и о возможных ошибках 
при эксплуатации.

Рис.

Для программного обеспечения устройства управ.тония масштаб 
но-координатным столом выбран язык «Ассемблера* микропроцессора 
КР580ВМ80 [2], Программа управления устройством состоит из об­
щей 1ас;.1, де задаются начальные условия работы микропроцессора; 
подготовка микропроцессора к приему или выдаче данных по требо­
ванию оператора, и второй части, предназначения для реагирования 
на обращение оператора. Вторая часть является фактически програм 
мой обработки прерывания, г. к при любам обращении оператора ап­
паратно формулируется сигнал прерывания и устанавливаются соот 
ветствующие флажки, сигнализирующие о ни 1е прорывания. По пре 
доставлении микропроцессором прерывания аппаратно формируется 
код команды РБТ" и процессор переходит в режим обработки преры­
вания. Программа обработки данного прерывания хранится в ПЗУ. 
начиная с адреса 0038Н. Функции данной программы:

1. Определение вида прерывания (от чего поступил запрос—кноп­
ки А՜. У, любая цифровая клавиша или переключатель ЗАПИСЬ/ЧТЕ- 
НИЕ)

2. Выявление ошибочных обращений оператора к устройству и 
сигнализации ему об этом путем выставления соответствующим инди­
катором на табло переднего пульта устройства.

3. Занесение в ОЗУ устройства значений полученных координат 
при работе в режиме записи или одновременная выдача значений 
координат по А или У в режиме чтения.
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4. Сигнализация оператору об окончания работы в то?, г или ином 
режиме.

Кроме вышеуказанных, программа обеспечивает некоторые вспо­
могательные функции—возможность исправленья случайных одиночных 
ошибок при задании значений координат при записи или информация 
о количестве оставшихся координат в режиме чтения.

Принципы работы микропроцессора КР580ВМ80Л [3. 4] в значи­
тельней степени определяют работу всего устройства управления мас­
штабно-координатным столом.

После включения питания устанавливаются в исходное состояние 
все регистры устройства и внутренние регистры микропроцессора и 
запускается основная программа микропроцессора, хранящаяся в 

ячейке с адресом. Она устанавливает начальные значения внутренних 
регистров микропроцессора, после чего переходит в режим ожидания 
прерывания от обращения оператора.

При нажатии оператором какого-либо органа управлении (кроме 
кнопки СБРОС) запускается программа обработки прерывания. После 
обработки поступившего прерывания управление микропроцессором 
передается основной программе, которая вновь переходит в режим 
ожидания прерывания.

Такая организация позволяет при наличии лишь одного физиче­
скою номера прерывания более гибко организовать режим записи в 
зависимости <п век ирного слона прерывания, хранящегося в регистре 
состояния устройства

В режиме чтения функции управления несколько иные. Програм­
ма обработки прерывания выбирает из четырех последовательно рас­
положенных ячеек памяти значения очередных координат Л' и У и вы­
водит их в блок выходных регистров, после чего посылает на табло 
информацию о количестве оставшихся координат. Одновременно мик­
ропроцессор устанавливается в режиме ожидания окончания Сра­
ботки посланной информации и он находится в данном режиме до тех 
пор, пока в устройство не поступит «вешний сигнал, сигнализирую­
щий об окончании обработки текущих значений координат (например, 
сигнал «конец сверления»). После этого в блок выходных регистров 
выводится значение следующей координаты, и так до тех пор, пока не 
будут выведены все значения. Организация работы микро процессора 
<՛ реализацией режима «Ожидание» обеспечивает возможность в лю­
бой момент прервать его работу.

Таким образом, разработанное устройство позволяет организо­
вать управление с голом путем расширения вспомогательных функций 
для оператора и обеспечения автоматического управления столом. 
Контроль достоверности функционирования устройства реализован с 
помощью программного диагностирования.
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