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Ձոէյց 1.Ն տրված րարձր Հևտևրողինա/ին րնղոէնմանր բնորոշ խանղարում - 
ների ղւ/ւււլ/ւ {'•նշման Հն տրտվորէււաէննԼրրւ Աոաշսւրկվոէմ / ո աղիորն ղուն/։ • 
“•սրրի սխեմա, Որր տարրերվո,մ Լ բարձրացված խանղարում աս/աշտպտնվա֊ 
ծոէթյամր» Աոաշարկվող սխեմատևխնիկական /ուծոսքներր կարող են օդսէա- 
ղո/ւծվե/ Լրկրաշարմեբի կանխատեսման Համար Նախատեսվող հ ամ սւկ ա րւ/ե րի 
կտս/ուղիների րն է/ոէնիչն երի մշակման ‘ամար։
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НАУЧНЫЕ ЗАМЕТКИ

Ч. В КАСЬЯН. О В ДАЬАГЯН. Г С КДНДАЯН

ОПРЕДЕЛЕНИЕ ТОЧНОСТИ ОБРАБОТКИ НА ЭКВИДИСТАНТНО- 
КОПИРОВАЛЬНЫХ СТАНКАХ В ЗАВИСИМОСТИ

ОТ УСЛОВИИ ОБРАБОТКИ

11роизнм;1шельиость ни зкв;։д1и։гантно лип ։роза.1Ы£Ы.х станлах в 
значительной степени зависит егг точности обработки. Для определения 
искомой зависимости использовался аппарат математического плани
рования эксперимента.

Наиболее общим видом математической модели, получаемой при 
факторном эксперименте, является полином степени гн <>т А։ факторов, 
который при m = 2 имеет над:

у = Ь, + V Ь,х, + V Л. у ь։ -:t .V
Т*--| 1—1 * }
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Для построения вышеуказанной квадратичной модели нужен план, 
в котором каждая теременная л*, должна за-рьирозаться хоти бы на 
трех уровнях (таблица)

Таблица

п. г. г. / п
Оболи-тченин

■х2 Х-Л Л. Х-.

Основной 
уровень <М Г՜՛ 0.5 0 50
1 (насний 
уровень 2,4 ■ 2.75 30 100
Верхний 
уровень 4.5 1440 5 60 150

Такой план может быт» получен при д •бавлеч.1.1 »екоторых новых 
точек к плану, по которому проводились опыты для оценки коэффициен
тов линейной модели Наиболее приемлемым является О-оптималь- 
ный план на кубе при 1>. = 5 типа На-,. обладающий симметричным рас
положением точек в факторном пространстве дающий независимые 
оценки для всех коэффициентов модели.

Варьируемые факторы выбраны из шалила предшествующих эк 
периментов, а <а выходной параметр была принят.! величии;! точное!.

обработки р инструментов 1 эрозионной поверхностью По результатам 
эксперимента быт приведен регрессионны»’! анализ и вычислялось кри 
тическое значение а при / 2.056, где

51М = 7,5,. 5:*.| = /', Г„ « 7,5,. 5^.; ֊ Г.,,5..
Средиеквадрагическое отклонение ре-., платов эксперимента ‘пре

дел я е тс я

I -5; -֊֊֊֊ 1(У У:;)\
/Н — I 1 1 

— I ■лгде т— число опытов и точке 27. а у{- - — У у 
гп

Расчет коэффициент. >к Ь,. />, Ь производили по формулам:

^=Л(Оу) ПУ («У), Ь, Т (М-.

к
Ьа = Л(«У) т Г. и.“У) - ^(<}у). = Л(^У).

1ДС 27 27
(Оу)-^у։; (1у) = ^::„у,; 

н~» ч 1
27 27

(“У) = !-'?« у„; (О'у) ■ 1 у. ■
а—I <1—1

а значения коэффициентов Т..... Тю определили из [I].
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После вычислений Л и Ь>гУ исключаем статически незначимые 
коэффициенты, если£<

а) исключение Ь. < и ь ' (^;/).։, производится без перес
чета'остальных коэффициентов:

б) при исключении оставшиеся оценки Ь!։, />„ и их
ошибки .$ Ь[։ и 5|^[ нужно вновь рассчитать по вышеприведенным 
формулам с изменением коэффициентов Т,, Т.. 1 , Г. и 7՛,. в зависи
мости от количества оставшихся квадратических эффектов 11|.

Определяем дисперсию адекватности 5; = —» где Л' —
/V— и

= '27 число провсдеины опытов: <1 ֊- число членов в окончатель
ной модели;

У„ - расчетное значение выхода модели в точке и\ у —значение вы
хода в точке й, пилучгнное при экспериментах. Далее используете»

критерий Фишера: Л и если о модель а дек-

яатиа.
Для кодирова шя факторов использовалась формула

~ ~ л-,֊0,о(х,|,„>+х,то)
°.5 (■*<»„

где хр л;т4Х и х<я.и текущее значение, верхний и нижний уровни 
фактора.

Таким образом была получена модель а кодированном виде:

у = 0,008 — 0,0319 х, - 0,0079 х !- 0.0329 х, - 0,0045 х, «-
+ 0,0168 х? I 0,0143 х?- 0.008 х,х4 - - 0,0327 х.х,-0,0046 х։х. I-

-Г ода х;х- 0.0078 Л-.Х, 0.0081 х,х ф 0.0042 х;х,.
Из анализа модели в (дно. что наибольшее воздействие ։а величи

ну точности оказывают -шлейное влияние тормозного момента, расстоя
ние от осн вращения до точка приложения результирующей силы и их 
совместное сочетанно Квадратичное влияние на величину точности 
оказывают только ’ормочной момент ՛ расстояние от оси вращения до 
точки приложения резу.чл нрующен силы Линейное влияние числа обо
ротов «нпинделен. эксцентриситета между осями шпинделей, диаметра 
обработки и другие сочетания факторов оказывают примерно одинако
вое воздействие -а величину точности. Полученная модель позволяет 
проводит!» оптимизацию целью поиска нанлучших условий эксплуата
ции станка
НПО «Лрм.тлиок 3' X. 1966

39


	35-37
	36
	37

