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3. X. ГРИГОРЯН

К ДИНАМИЧЕСКОЙ КОНТАКТНОЙ ЗАДАЧЕ ДЛЯ ДВУХ 
ПОЛУПЛОСКОСТЕЙ, СОЕДИНЁННЫХ МЕЖДУ СОБОЙ

УПРУГОЙ НАКЛАДКОЙ КОНЕЧНОЙ ДЛИНЫ

Рассматривается динамическая контактная задача для двух полу
плоскостей, сцепленных между собой на конечном отрезке своих границ 
посредством упругой накладки малой толщины. Решение задачи сво
дится к решению системы интегральных уравнений, которая при по
мощи многочленов Якоби затем сводится к бесконечной системе линей
ных уравнений. Доказывается, что эта бесконечная система уравнени 
квазнвполне регулярна. Одновременно с этим для ядер интегральных 
уравнении получены простые аналитические выражения, вполне до
пустимые для практических целей и сколь угодно мало отличающиеся 
от истинного.

Рассматриваемая задача связана с важными для инженерной пракй 
тики задачами О передаче нагрузки к упругим телам.

1. Постановка задачи. Вывод разрешающего уравнения

Пусть дне полуплоскости с одинаковыми упругими постоянными 
сцеплены между собой на конечном отрезке [ а, о] своих границ уп
ругой накладкой малой толщ,ины /? и находятся в условиях плоской де
формации. Требуется определить закон распределения контактных 
напряжений вдоль отрезка соединения упругой накладки с полупло
скостями, когда к одному из концов накладки приложена сосредоточен
ная горизонтальная гармоническая сила Рз’ш ■ I (фиг. I). Для простоты 
выкладок и дальнейшем эту силу возьмем в виде Ре Очевидно, 
что нужное решение затем можно получить элементарным способом*

Вследствие малости толщины накладки, как в [1, 2], считается, 
что ее толщина в процессе деформации не изменяется. В рамках этого
предположения здесь учи тыкаются нормальные контактные напряжения. 
С другой стороны, считается, что под действием только горизонталь
ных сил накладка находится в одноосном напряженном состоянии.

Тогда, как и в работе [3], для определения амплитуды горизон
тальных перемещений м<п(х) получим граничную задачу
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Здесь ՝;л(х) амплитуда неизвестных тангенциальных контактных 
напряжений, модуль упругости материала пакладк։:, '.։ плот
ность материала накладки.

Для амплитуды жг вертикальных перемещений, <՝<• ласво сде
ланному предположению, будем иметь условие

^>(х)-0

( ледует отметить, что при этом :редполаг.лось наличие режима 
установившихся колебаний накладки, а именно:

и ' ((, х) и,} (к). ' ՛, -..Г, Г) ’•>(.<) е՜1՛"՛

Следуя методике, указанной в п..ботах [3, 41, для амплитуд го
ризонтальных и вертикальных перемещений точек границы упругой 
полуплоскости, когда на конечном отрезке [ а, а] Гранины полупло
скости одновременно действуют горизонтальные и вертикальные гар
монические силы интенсивностей амплитуд ‘ (г) и </..(х) соответ
ственно, можно получить следующее выражения:

1 1

и ' (ал) - — А. 1л- а | л- $ |) (а$1 </$ П [А’.а !х х) ]</. (ах) <7х
' ‘ I ' - *• |

(1-2) 
» Iо л

и ' (ах) —№*(.Са|х х |) д* (ах) г/х ~ \ П[/Ч.Ц‘Х ;)] (ах) г/х 
1*1- <1 ( ։Ч ։

ГДе

к < г> -4. Г-------------- 1 < ,
2г ,1 (2х-- 1)2 4г I 152 ֊ 1Ц<-' с֊)
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js(2s- 1 2|(r l)($,-sn)e'i',,rfs
(2v IP- 4sa I (7 Ills’ - r7)

1 i _ ’_L_ ՝ I _~-L
2֊.) 12s1 1) 4s> | ($> !)($* :՝ 1 2ll-d 

.i p. постоянные Ляме упрегой полуплоскости, о. плотность 
материал.« yupyioii полуплоскости, * коэффициент Пуассона.

Далее, на отрезке соединении накладки < полуплоскостями 
должно выполняться условие

и«1’ (ох) = и™ (ах), :»u (ах) o ’ (ал ). 1 v • 1• • • •

которое и сочетании с соотношениями |!.ll и (1.2) задачу определе
ния амплитуд (ох) и q, Юл՛) неизвестных тангенциальных и нормаль
ных контактных напряжений сводит к решению системы интегральных 
уравнений

I
I А'( <•’, I г $ |) - 2>’(iik V. !’>)] s is! Js

*■ i

fn[C,(x -.5)|.,s1^=CO5:^^^1 (1.31
.՝ 1 *asin2*’
-I

1 I
| /<՛* (£’ | x — s । i - (s)Js | П |fcj(x s)]i($)rfs 0
-I '

где положено

-».‘-"Л1“ . .(X) Д-J^hL, ,» 2=Н_. *;֊ u41. А-« „А-
,»Р E,h

(j'ik^X, <-*х) -х

-------------- cos|<- (x ]) | cos[I'’(.< — 1)) л s 
k ‘ sin '2k*

----------——cos[A*is l)]cos[A’(x I)] t s 
к ‘ sin 2a"

Подучить изложенным и ра-ядер, которые можноС грукч уры
боте |1| СП особом, даются формулами
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А(л՜) =------? — 1п —]— ———-------
2(1 [Ьх 2(1 1Կ

7՜—՜ Հ. <*?х •* ( ~М Ч*I - Л ) ------ ——------- (ՀՀ*)’ -
16(1-։г)- \г / 32=(1-2’И

~—---------- 1п т;—;---------------
2(1 Ն- 1<л! 2(1 -г)

1<>(1
1п к’х В\-г 3(3 I

32-(I

2е” 22:’ 18.• 11 , I
768Ա -)՛-----------<^>*(71п к’х

(<-.л Ր

(1.5)

3 4 3
)

П(^’ Л ’’ ‘*и։»+
2г10 —5:՜

1536(1
( ՀՀ*)’ Տ1£Ո Л

|(Кхр Հ
—о~ 1 մտ <լ6)ճ ••

Здесь 7; (х), д. (х\ и <-’.՛։ Ьункпии. суммируемые на пешее гненнои 
оси (— , ). а

А С 2(1 ! / 2П ժ| Г / / ւ 1 1 ,А =■-------- ------------ | --------------  | 4։(տ) —------ — Ժտ
• է

ռ с շյ ; ’ ՚ ւ ։ 2(1 ՜- Կ՝ /-/ . 1 1 !В —---------------------  --- 1 К ( հ) ք/տ--------- I А. (տ > ■ - ֊ --- (/Տ
? ՜ 2(1 2) տ

о Г ՜

ւ֊տ հ 4տ 1 (5Т—1)։$՜

(2ր Ո’ VI (7 ГП7 ՜:)
(' известная постоянная Эйлера.
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Таким образом, на основании этих формул имеем следующие пред
ставления:

К I к!,х) --------- !------- In —J------ f- R (к,х)
2(1 ->*)* *j*

П (*>) - — ——---- — signx L){k\x)
4 ( 1 ;՝ )

K* (Cx) = ֊ _,, 1 ... In -.j-r- f А'* Ду) (-~<Л֊< > (1.7)

где функции R"՜ (А'.',х) и 1){к.:х) обладают тем свойством, что
Вторые производные этих функций квадратично суммируемы на ин
тервале [֊ 1, I .

Отмстим, что в этих формулах функции А(.Цл";, А"՜ (к‘.х> и 
П(А.,х) представлены н виде суммы своих сингулярных и регуляр
ных частей.

Далее имеем

•■/() i X X, к S} J » \ II. \ 1 О\G \к"х, &*$) * м (X- — $) (1.8)
Ох

G*{k4x, 4*s) =

——sin [A i.v 1)J cos ; k'i: (s (■ 1)], x 
sin 24 '■

s

------- cos | A-Ms - 11]sin [4 • । л- 
sin ՝lk"

n)֊l, Л- S

где 14 i.v) — известная функция Хевисайда.
Последняя функция непрерывна в квадрате 1 v, я 1 а имеет 

по переменным .г и я непрерывные в том ;кг квадрате частные про
изводные.

Приняв во внимание (1.7), (1.8) и диф(| сренцируя обе частя 
системы уравнении (1.3), относительно неизвестных функций ? (х) и 
'^(х) получим следукиную систему сингулярных интегральных урав
нений:

1 ? <p(s)rfs • * ^’^\к:Дх si]
L лА£2££__л;(х>_2(1. с.֊) —!_д. -^(s)js-
•Я J s — л- J Ох

- 1 - 1

-2(1֊..») f
J Ox 
- 1

— 2(1 | G- (k*x, Z:*s)c(sji/s
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2(i-vP‘ f 2(1 It)
.) Sin2F
-1

г О -X ։
- 1 -՝: 1

Г 0£>{7.<(х л)]
2(1֊?) ֊֊—------- -Ч5)Л-0 (1x1) (1.9)

- ։

Входящие и эту систему первые интегралы следует понимать и смыс ле 
славного значения по Коши.

Таким образом, решение динамической контактной задачи для 
двух полуплоскостей, сцепленных между собой на конечной части 
своих границ упругой накладкой малой толщины, сводится к решению 
системы сингулярных интегральных уравнений (1.9).

2. Сведение системы уравнений (1.9) к бесконечной системе 
линейных алгебраических уравнений

Чтобы систему уравнений {1.9) свести к бесконечной системе 
линейных алгебраических уравнений, предварительно придадим ей удоб
ный вид. С это։) целью упомянутую систему запишем, относительно 
действительных и мнимых частей неизвестных функций, положив

- = тй 4 = 6 '<•

Toi да будем, иметь 

1 • î
— А»։(х1 2(1 î=)f |,,(х-։)51(,| г,(х
- , $ — X

1 - :
1

4-2(1 :'Ч Цб'։ (х s) >j(s) .<) T($lb/s
-1

t
4(1 s։)/*^ G’*(Fx, Fs)^^)^ -4(1 .=)'« ( -t(s)^ =

r.t -i

_ о zi _ лй\ sin [F (x - 1)] 
sin2F

- f MâdÈ.. -2(1 _ 1 |,-;(x- s» / (s)
"J s — x J- I - I
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1

- г*2(х - х) (х1 )с/х -2(1 ;: )([</, (х х) (х) с/: (х—х)'^(х)](/х = 0
- I

I 1

г-2-^(х^ -2(1 ..у I [г. (Л- х)®1(х)Ч-
х — Л- Л

I -1

1

• г։(х $) ?. (х)]</х4֊ 2(1 - *’) [с/։(х -«)'<-(«) ~
— I
I

Г <Д(х х)>։(х)рх 4(1 ։*)/.♦( в*(к*х, Рх)?г (*)</•<

= 4/.* (1 :• ) ( Ф„ ($) б/$
- 5

-р’-^+•-’։,(։)֊ 2 Н е!)
* Л $ - X

- 1
3

ч ( к£(х —$)•>։(«) грх х) (х)| с/х 4-
«.՛
-1

1

I 2(1 -2И |с/։1х - 5) ^.(х) 4֊ Л (х — х) <р։ (х))</х--О

- I

где

г։ (х) = Ке
о R <к‘х) 

(1х
\oR\ktx) мл* (ад

г։(х) ֊ 1.п —, г,-(х) ֊ Не ֊х^

г (х) — 1гп
у/?՜5 {к\х)

ах ’/։(>•) = Ие I дх в., (х) — 1т
д/) ц-.» 

с/х

Теперь умножим первое уравнение, на мнимую единицу / н сложим со 
вторым, а третье уравнение после умножения на ! сложим г четвер
тым. В результате получим уравнения

— — №Ф (х.) - />! (х, х) Ф ($) (/s - \ /л, (х, х) Ф (х) </х ;
1 *՞. 1 ' 1

4-2(1—-?)/ ■ Ф 1х) с/х- 2(1 £։)л* | Ф(х)</х4-
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Л։ (* .*։)՛։ (5) г/8 /?! (х, з) ՝։՛ 1.ч) г/.ч — /.(х) (2.1)
- 1 - !

1 • л1 .1
4 —<5^5. _ Д2Ц* (г) I /)г (х, 5) «Г (5)е/я — I ^։(х. $) ՛։ (5)4/5
.' 5 *■ ?I -I -1

л А

‘2(1 Т(5)4/5 2(1 -I2)/՝ \՝Г|>-)4/5

— \ р- (х, $) Ф (л ) </з — />։ (?г. $)Ф ($) с& ■= 0 
* V-I - ։

где

Ф (х) = ?։ ( V) /-их', ’Г (х) — ■-1 (л) < (х)

Р; (X. 8> >1 :;:)(г^(х з) -Г г։1х 5.) 2/^(Р' [к X. А■'.ч| 2/</։(л- 5>]

р_ (х. .$՝ (1 •"՝ I՛/; (.г .$) г, IX ч՝ '2/РС՝ (к'-'х, к՝ з)

р, (х. 8) ֊= (1 — г) [/\(х — 5) • г. (X §) ՝21й (л- — $)]

р.,(х. 8'1 (1 га)(г’(Х 8)— г {х - з?|

211:՜՝ / (X) = 4-------------- 51П | ■< (х !>’

Очевидно, что последняя система сингулярные интегральных 
уравнений эквивалентна системе (1Л5)-

Решения системы уравнений (2.’1 ищем в виде

*
Ф <х) — «• (х) ( а.’ ^а..Р‘ 1д-)|

о;
М (X՛ и՛ (Л*) (/’от У к <хН

՝ л -1

1
з —-—/■>'■

9

1 • 1 , 1 ֊ :2 ...? ■■ ■ 2,'"Т^ (л2)

где Р''։ (х)'л <• полиномы Яьобн, ортогональные ;ш отрезке | 1.11 
с весом тя (х) ~ (1 х) ( 1 -г -՝■') •

Подставив выражения 1-4л ՛ '1' 1x1 из |2.2‘ |. (2.1՝ и пользуясь
соотношением [4, 5



> нш .акгнрв " ъ;п՝- двух юлуплоскосгей с упру։он накладкой и

I И> "•«* (*) Е. '• (XI - — Г — К ;----- Р'П-՝!М
- У $ — х 2 СП г.-'

- 1

известным способом относительно коэффициентов 1ап՛ " ։, ,7-1 ,
' «□'.7 1, /ъ, “1 получим следующую бесконечную систему линейных 
уравнений:

1 00 1 _ 1
' У---КтпОл — У----/Спл’Ол 4՜ У- /С'ппбг. |-

П П Л 1 П Л 1 Л

ф у — К£1ЬЛ = ам'։Ц> -Г аот։£> - ~Ь^> .|. -/т

00 I 1 _ 00 ։
У -Сл„ -■ У—КХь. - У -
п-1 П п=-1 П п-1 П

- %--КХа. = М»+Ь'->£> < а»е + й„е

«о^‘ + <Л|\'? - Мп3’ “ Ь /,+ У — К'^Ьп
Л֊1 п

?Х-Ф У-К^Ьп ^ — К^Ьп У.—К^ип
п .. > Л „ ։ п

У 4- ис-^> -֊ «ДГ
п

Здесь введены следующие обозначения:

(2.3)

1' (Л1 1 -т д) Г (т т 1 »

I 1
/Сдр ■- ' 1 \ (1 — .V) Ю (5> .П',Л “ ($) — ^ Л ' — (]$ I и.՜ ‘ (л-|

-1 1

I

< Р{п^-'}(х)(Ьс ֊- (1 а - х*) Р^- (*)</*

1
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А™ (1 w~'(x}P*h 1 1 (x) P,„ 'i 'l\x\dx

-:
1 I

о ( I 1 w -- Р-- X ՛ —- ds w (x) P'n-i 1 (x) dx
2 J • J

— I — i
I I

/Cn'.1 = -i-( j | (1 ?)«ф)Л>7 " I ֊S'> —֊ -■ - ds | -tt 1՜‘ (x)

3 ՝ I

Л\Г 1՜ (x'dx 
i t

A^J, -1-1 Ц w ’(s) P,t V ՛($) ... ■ (v) p ՝• - \x((/x
2 J I,j (/5

J -I

1 > 1
j 2(1 Z:)t' | w (si ds — \ -J՝ is) p, (X| s) ds «• 1 (si P:„ t (x) dx 

- J -I -1
l I

s>'(l s) /ь (x, s) ds 2 J— a֊)/*
V I ՝ I

I 1 — s) (1 s) ds^ W 3 (XI P',n dx

-1

,•■3' -
•m

«՛ । si pj (x. s’ </s' «՛ 3 (xi P: i !xi dx

1 1
j j (I $)’(1 -s) pjx.slja՛ ,x) Pddi \x)dx

-1^1 *

. 1՝ 2(1 Sin |F (x l)j 1 p,~ - . .Z„ I  ---------------- -------------- —w (x)(x>r/X
J sin 2«
-1

Теперь произведем замену перемени! is r. (2.3), полонии.

am т1-'Х|, о« - т’ К-и т I. 2,...

где - сколь угодно малое поло:::ительнОе число, i осле некоторых 
простых ныкладок получим



Вконтактной иначе ыя тух тихплоскостей с упруюй накладкой

(й0С? О т£ 6О'£' Мп’1՜ -/т)

К»֊ г..т- у У ֊ К^У* - - К^Хп-----К^.Хп
п г, п п*

= ’.„,т-(аа <... °эС М:՛ <)

у ■ ■ _• \’/_1_ри V _1_г։-':\՜ ՝ к՛՝ "~У _2_Р'1 V՛ т 1 '.-п'Л I Лт ' .• ТХ.,։п > п ‘'пгЛп <х,члЛл
“Л П П п* п՛-л —I '

(Ьй՝£ |-й0^ а0^՛)

Очевидно, что 1;тгп) ' 0(1) при гп -* .
Оказывается, что полученная бесконечная система линейных 

уравнений (2.4) квазивполяе регулярна. Действительно, имея в виду 
асимптотическую <|юрмулу для мне гочленов Якоби [7]

РУ՛ (созО)= - !.=• А՜Г՜’) со$ ( X1} Ь — О (п՜՛ -), п
1 л

Л'(О) « ■ ‘ ■= 2 (' ■֊֊)• 0<6<с

которая имеет место также при ке(я,3)^> - 1 известным способом 
[8, 9, 4] можно показать, что суммы

при т —» имеют порядок 0{/п Отсюда вытекает, что рас
сматриваемая бесконечная система линейных уравнений квазинполне 
регулярна.

Теперь отмстим, что для определения н{|. следует в выраже
нии, полученном после подстановки (2.2) R первое уравнение системы 
(2.1), положить х 1. То да будем иметь
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«
V(£,',”a„ ֊ £?в„ ч- £!,"£, + Д։>6,) = 

л —1

-2/(1 £,% = £;,% £<.'"/>„֊ rf'b, (2.5)

2<£‘ U„ ; £!;"б,. < £%> 
« тг J

= 2/(1 а") - £j"iïo+ £?’«„ £о‘7.0 - £?’6Р 

где
I

Е,\՝ = :„Л(.Т ' ' ( - I) Г ( />,( 1, s) w (s) P՝? '(s) ds 

v J
1

E'.2> = ( p,( 1. s)(l - s) Il -4-s)4P?”(s)Vs

*■' 1
1

£!;՝’ = [p։(- 1, s)w(։) rt’ w(s)rfs 

- J
1

£!.4)= ( д,( 1, s)(l- S)՝(l + ։)’Й’' ’(։)</։ 

- I

Очевидно, что второе уравнение является сопряженным к первому 
уравнению.

После того как определены коэффициенты Л' j, 6,,;.,-:, неиз
вестные коэффициенты о,, и определятся из уравнений (2.5).

3. Случаи малого параметра .Ь

В этом случае R представлениях (1.4.1, (1.5) и (1.6) пренебрегая 
членами порядка |?^>)՛ 1п к? и имея* в виду !.՝՛). для определения у и у 
получим следующую систему сингулярных интегральных уравнений:

— Г Л—1 £՝-(■*) 4- |а։(х s) 1п г s| ֊1- ’-.-(х — s.l | i (я) ds —

''' : -1
J Î

1;, | Л* s ' (s) i/s 4 i l .՛ ■ ( —-—--— - (s) du

* i -I

2U___
sin 2A* DIsin [/<'■ < -v



О к:;н.ной -1՛ для днух ՛ >стей с 1Й ;к:ж ]5

1 •< 1
-|5։?(х) 5)1п.х-$| \ (х — $)| у (я) (/а—

-1 -1
1

— да \ х — $• | у ($) </$ — О

Здесь

«1 = ~ *• “ </, 4֊/<., </, = ! 1п|А<| - 1)
4՜ 1 — £՜

1 3 — 4г — Зз*
(1. — Ъу-А֊, А. — Яе А, 42 1т.4, а։ =-— —------------ (А’Р2

< д\\ + г‘(Гг </{•-֊ 7\(т./)1 1п 1 к]\ 1) 

/>\ — R с /А Я. 11 г֊ В

Поступив совершенно аналогично изложенному выше, для <1* и '1 
получим следующую систему сингулярных интегральных уравнений:

мФ(х) Л֊(д.
֊֊1 -I

г/.. - •
---------- -------- | <х 5) '1 ( 5 ) е/я •

*■':

,•21^1 
я1п2£*

±С’'£ЫЛ Г'/..(Х
“ „I 5 — Л- к’

с/. (/., I*—\ (х—

- !

я) Ф ($)</$ - \ /•'* (л՛ я)Ф (я) (!<■ ֊
- 1

г/, г/; Г
-)------ - —- (х — я) Ч I я) </я

К 1

яй1 [А- (х 1)]

>) \ Л*(л -я)‘Г|5)А5-|

* I

(/', </■ (՝ —
IX хГ1’(я)</я-0

где

/■՝(* —$) 1 9—и՜
</, <Г

А 1и X 5 | и- 7«д | х ь: ----9՜՜^ ~ '4՝

■■211
дх

к' 3}

2՛. ---- 2: . г/. --  СЛ
/• * (X — 5)------ (X $)1п|х- я| ---- ------(х - 5) Т

л

2(1 ° 6'(А41Х, А =
<к\‘
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Теперь, как и выше, можно получить квазивполне регулярную 
бесконечную систему линейных уравнений относительно кож]криппеп
тон разложения функций '1’ и 'Г по многочленам Якоби. Отметим, 
что вследствие простоты выражений ядер и атом случае можно по

лучить численные результаты при 0 < Л-.’ -֊ на ЭВМ.

В заключение автор сердечно благодарит И. X. Арутюняна за 
постановку задачи и постоянное внимани։ к работ»-.
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UJMJ.U'llUill.'b Ill'irsil.u J;S Ill’II.S'l.iro l։l՝։illl>
4HHLJH4*nH>;HII»bW‘b *Ь1»Ъ11.1ГМ։1МнГь iillliSlUiSll.itl’b 
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II. if l]l II <|l 11 I il

'1/1 Ut HI fl.'fl/Dll) I if/i‘h tit il ft I/ai If nth IflAt III Iliff jlAlllIip /. fl If Hl If l> U III III fl fftt f

jf JH<'lilt hft l> . tit if It/fl, tifin'hf> liftlihit h tffuiUfd h ft ft i[l.ftfit<t[ г./I : tuut t{tti'b til |7 if ft m tf ij m if 

bit if ft it j in'll if .bin ijiitfifi f Hl utn in ff Jiuh tn к in arj ։ii It nih ifh j> ui if'f'ft ft if /1>' r> t] n iflitiitf/ift 

ftudnilfft pLfitftHtf /. fihinh Ifftuif ui if nt н in fi nt tih L ft ft iiltuinbJIi t ;t ։ 4 if ath ft, ttjifi 

nt jhn i . b in h Г) ш If tt f> ft ft fttittfil wh ։՝ tu lib h ft ft Otfhni j! ttinf fl ftbjil^niif f ifbtiiflth ‘.<n>l։i> 

11 UlflUl lih !. fljl tllh if !. <lf U >1 U lit t, t) fl : Ibllf Hl tf HI (fl) и I if / , lift 111 t tf .■llht/hflf ՝• Hl ՝! Ш U 111 fill I tf • 

llbflft ll{tlltllllli ft (Ilf Ш if ^f l> tl if jth till If tit {jb> ft 1,1 'f'fllll '.bill if fun J nt if nth 111 If fthtnl; tfftlllf 

. ни/ iii и iii ft lit tih l> ft h lfttfilitfhbfil> fuiittiifi ч in tn if if in t) bh Ufiiifitf Hihiiif/ititjilf iiiftHnn- 

. tn futtti (1 Hithh Itfi. Hfitthji if iuh I] in ff ut i> flinlttiif tifii hh Hliupf'hfttfttttl if in ft j) in tuft.

՛■՛!, fl'll I. ft {'1 if !՝i ijinifli'ti (lat tfiuiiifil.fi) Lh цп fitih uifftuh tu t) о i) tn m r/ n L fin \mittufit

ON A DYNAMIC CONTACT PROBLEM FOR I WO .SEMI-PLANES 
CONNECTED TO EACH OTHER WITH AN ELASTIC

STRAP GF FINITE LENGTH

E. X. GEIGORLAN

S ii»in шагу

A dynamic contact problem for I o semi-p-anes connected to each 
other on a finite length of theii boundaries with -:՝■ elastic strap of 
small thickness is considered.

The solution to the problem is reduced to that of a system of 
Integral equations which is later reduced o an infi’il e sy-tt?in of linear 
equations by means of J.-coby polynomj k.

This infinite system is proved to >e yiasi-quite regular.
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Simultaneously, for the kernels of integral equations some simple 
analytical expressions are obtained quite suitable tor practical purposes 
and the least differing from the real.
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