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Ж. О. АХИНЯН, А. Г. БАГДОЕВ

ДВИЖЕНИЕ УПРУГОГО ПОЛУПРОСТРАНСТВА ПОД 
ДЕЙСТВИЕМ УДАРНОЙ ВОЛНЫ В МАГНИТНОМ ИОЛЕ

Рассматривается задача о движении полупространства, заполнен­
ного идеально проводящим упругим веществом, граничащего с диэлек­
триком (воздух) и находящегося н первоначально-однородном верти­
кальном магнитном поле /Уо, под действием переменного давления, 
распространяющегося по поверхности проводника в виде ударной 
волны.

Физически такая задача возникает при взрыве на поверхности 
упругого тела, причем приближенно можно считать давление на по­
верхности таким же. как при отражении ударной волны от твердой 
стенки и давление на поверхности считать известным.

Требуется определить скорости частиц упругой среды, напряже­
ния и деформации, а также индуцированное магнитное ноле в упругой 
среде и в диэлектрике.

В одномерной постановке поставленная задача рассматривалась 
в [1, 2]. Для упругой и упруго-пластической среды в отсутствии маг­
нитного поля ряд нестационарных задач рассмотрен в |3, 4. 5. 6|.

Для задач магнитной газодинамики сходные по постановке зада­
чи рассмотрены в [7|.

£ 1. Поскольку упругое твердое тело является плотной средой, 
даже для значительных давлений можно считать возникающее движе­
ние малым и пользоваться линейными уравнениями упругости с учетом 
объемных сил Лоренца.

Уравнения для бссконечно-пронодящей упругой среды состоят из 
уравнений Максвелла и уравнений движения, имеющих вид

rot h — - -у, Е =------- (֊— Л/(| ) , Л rot (w /70) Й-В
с 7 с \ ot /

и

= û’v2«+ 0 - G) graddiv и 4֊ ^-(/ХДэ) О*2)

Здесь начальное однородное магнитное поле //|;, имеющее компо­
ненты (О, Но, 0), Л—возмущенное магнитное поле, и—вектор переме­

щения частиц упругой среды, Е электрическое поле, с скорость 
света, и—магнитная проницаемость, G—модули упругости {4], ?

плотность среды, у —плотность тока.
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Задача предполагается плоской, причем движение не зависит от 
координаты г, ось Ох выбрана по поверхности среды, ось Оу- нор­
мально к ней вглубь среды.

Граничные условия на поверхности у 0 имеют вид |11

77, — /7,л, • 7Г2 'Г'п = —1\ (х, I); - - 7'12 — Гп — 0 (1.3)

Здесь Р, (х, /)—приложенное на границе давление, ^„֊֊нор­
мальное и касательное напряжения на границе у 0, причем согласно 
[4] имеет место связь напряжений и деформаций

.. *А 2(;А, 2С2£
\ дх ду / дх \ дх ду ' дд

-VV (1.4)

где и, -и проекции вектора и по осям д, у. Входящие в (1.3) ком­
поненты максвеловского тензора напряжений имеют вид [8]

7„ /Л-± (Л/ ,
£

г12=֊~н.н,, 
4п

н;-֊ ֊(//.ЧЯ;) (1.5)

где Hx~h,, Ну HQ /ь;. /?., Л, малы. Линеаризация дает

Г,.., HJ,.֊֊’ 7՛... ֊ (1.6)
4- 2 4-

причем 7’.., 7՝։2 относятся к упругой среде, а 7’4, 7’։’2 к диэлек­
трику, занимающему верхнее полупространство. Окончательно, обо­
значая через Л,., А„. компоненты индуцированного магнитного поля в 
верхней среде, можно найти при у = О

, , ./ ди до \ /7г> .= Ау,, I- (----------— ) -г 26 = - /->, (л՛, /)
\ ОХ оу / Оу

+ ֊"֊) (1.7)
\ оу дх / 4-

Для верхней среды имею՛! место уравнения Максвелла для ди­
электрика |7]

Л>1 = 42, = ^ + ^. = 0 (1.8)
Ох ду дх՜ ду՝'

Из (1.1), (1.2)՞ можно найти уравнения упругой среды 
* 

д/ъ .. д-и дИи ,, д‘։и 
---  = Г70  • - = —Г7։>   

дг дуд(---------------------------- дхд/
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: = - : — -- -~- з---  - — — = ч*й*>

Л ,./<Ри д-и \ г д /ди ди \
дР \дх- ду2) дх\дх Оу /

Н и /^'/ \
4- \ дх ду 7

021» г-/^‘г’ • \ <■ г\ $ ( ди 1 ^г‘ \ /1 СП
? — = 6 ( — 4֊ — ) -г- ('т 6)----(—4-------- ) (1.9)

др \ дх՝ ду- ՛ оу \ дх оу /

Таким образом, имеем, с одной стороны, уравнения (1.8) для 
верхнего полупространства у^>^> а с другой стороны, уравнения 
(1.9) для нижнего полупространства у 0, решения которых удовле­
творяют нулевым начальным условиям и граничным условиям (1.7) 
при у = 0.

Решение ищется методом Смирнова-Соболева.
Для произвольной функции .Р1(л՜, /) можно записать

Г1(х, /)- ( А(*п 6)4*—■•*!>$(*

- * о

(МО)

поэтому вначале 
Обозначим

возьмем в граничном условии Р}{х, () = Мл՛) о(/).

ди
— Пр
ОХ

Тогда из

ди 

ду
= н2,

ди 

01
ду

— П-р 
Ох

ОУ 

ду
V/.,

ди
------- - ъ
01

(1.П)

где

Для

(1.9) получим

= (а'-' ■ а?) 
д1 их

01 Ох

л >■ |- 26 
а՜ — ------------

>хдг\ 
4- (6 - а?) — 

ду

I а՜ - - п-(а՜— 
°У

к- с

(а"՜ А֊)^ 

дх

"У

-
4-?

(1.12)

верхней среды имеются уравнения (1.8). Введем новые

фуйкции представляющие однородные функции [91 от — ՛ > в

виде

V. —— (/=1, 2, З,---, 6)
1 0x01

(1.13)

Функции 5; также удовлетворяют уравнениям (1.12). Уравнения 

дг Р д2 Р.(1.8) записываются в виде Ь, =.Нй------ 1- , /?1 =/•/_——---
дхд( 0хд1

д_Р, _ дР, 
дх ду ' ду дх (1.14)
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1 огда граничные условия (1.7) запишутся к виде

(а-
дх01

(64 «*)—^ -|- 
0x01

■■֊; а---------
0хд1

дхсН

^--.(х)5(0

0x01

Интегрируя, -получим

(а3 — 26*) «։ |- а=<р5 =------(х) з (/)
Р

(63 а?)<рг ф 6֊\ ֊ «?Р։ = 0

- <?։ = Л

Функции <рг. ищутся методом Смирнова-Соболева в виде

?, = ИеФ,(а) (/= 1, 2, З.---, 6)

где комплексная переменная а находится как функция от — 
х

по формуле
ах-4-3(а)։/ = /

(1.15)

(1.16)

— по 
У

(1.17)

Подставляя <р. в уравнения (1.12), которым удовлетворяют также

функции отбрасывая знак Ие, получим соотношения

й'' ф; (։)> Ф’(а) = “ ֊ т4Г ф‘(а) Р(а о)

1 7.=6՜ - п '-'З*
фз(’) = —■фб(3')» С|М«)=-а€”Ж ՛։>$(*) = -?$;,(*)

(1.18) 
причем условие разрешимости системы уравнений для Ф (7) дает 
дисперсионное уравнение / — 3(*)

(1 — 7=6= а=/*)! 1 - а* («֊ -|- а֊) — 3= («2 ф Ь-)} а-З2 (а՜ — (г)? (1.19)

По (1.18) все Ф,(։) определяются через Ф6(я).

Подставляя значение /։. ■.>(’) в (1.17), получим значение сц 2, и ре­
шение запишется в виде

о. = КеФ;։>(«0 + КеФ’2>(а։) (1.20)

где (Ф{1})' и (Фр֊')' определяются через (ФФ)' и (Ф,-;})' по формулам 

(1.18). Функции и Р: ищутся в виде

Л = ИеГ1(7). (1.21)

где 7 определяется по формуле

7 (*+«/) = I (1.2Г)
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Подставляя (1.21) и (1.14) и отбрасывая знак Ре, получим

= (1.22)

При у О по формулам (1.17) и (1.21 ) получается

/а == 7 = —

причем а—действительное.
Для действительного а 1п2=1п|а1 /"[1 —з(а)|, то есть ?(а) =

— 1 — Йе ֊^— 1п а.
г~

Так как при /? О з(—-) □ (.<)=(/), то по условию (1.16) можно
V х / 

получить, отбрасывая знак Ие,

(а- - 26!)[(Ф”>)' (Ф«>)" -(֊ й’КФУ')' + (Ф'”)'] - Л 
р ах/

֊}• а?)[(<^։>)' + (<цг>)'] I- *ч(ф?>)'+(ф(?)1 =
(ф(П)' .р (фру = — г:։ (1.23)

То же значение постоянной — ֊ в правой части первого уран- 

нения (1.23) получится переходом к волновому уравнению, что можно 

сделать, так как при у 0, з — не зависит от вида 3(а). 
х

По (1.23) МОЖНО получить (Фр)՜, (Фр)?. Г,՜ и (Т7։ ֊֊ — И՝2 У 
и, следовательно, /•՛, Р1 и Ф;.

Зная Ф։., по (1.13) можно найти

Для примера определим ий в виде г»й =-------=ке---------- или
д*<ц дхо1

• ।+фиг

I [* + $(«»)*/]* +
(Фр'(«2)«3/

- —----- --------------------------------------------Фр («Л (1.24}
[хч-%(м.у]:! к-ьв;к)^г <։ ■

Мы получили V. для сосредоточенной силы. Решение для распределен­

ной силы получается путем замены переменных х через л* — и I 
через / — умножения решения на Р։ и интегрирования, то есть в 
виде

о - -

(ф}.’)’ (а.) а.)' а.З; и- ■ 6 I 17 17---- 4-------------------- ФР'(«Ч)
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(Фр’(*2)а2)'

— х։ + Р'(a2)yjs
°շ/շ!7

<!>!? dxxdtx (1.25)

где «12 можно определить по формуле

7-1 :>(х — хД + Օյ, շ (dj :) у = t Z, (1.26)

Точечная волна фиг. 1, является огибающей плоских волн, урав­
нение которых дается (1.17), где з - const (я, 3 - действительные). 
Тогда точечная волна будет огибающей (1.17) по «

«х '? (հ) у — է х — ;•։Հ՜>)у = О (1.27)

Для определенности исследуем решение около быстрых волн, которое 
соответствует меньшему значению 3, / У., в (1.27).

Отметим, что, когда точка (х, у) находится вблизи полны 
(фиг. 1), согласно (1.27) кривая Ь (фиг. 2), даваемая (1.26), находится 
вблизи точки (0, 0).

Поэтому нужно в (1.25) удерживать члены с наибольшей особен­
ностью, причем вблизи быстрой волны существенен лишь четвертый 
член в правой части (1.25)

С Г >4
''<՝֊ ОФ,?1 («։):----------- ‘ ч

(* - X, -ь 32 (а,) у]3

Отметим, что вблизи волны

՛> ________1_______  _ _______
Оу X — х1 4- Р,(1,)у ~ [х Х։ 4- 3’ 1/]’

и (1.28) примет вид

<О)

Определим значение а0 по формуле

X —х։4-^(»о)^ в 0

(1.28)

(1.29)

(1.30)

Так как arg>T>0, го для малых а2 — а0 по (1-26) получим
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I /21 — Л — Зо (у — *0 — и? (3оУ/1 

у ֊^(’о)у
(1.31}

Разлагая в (1.29)

■V - *1 + ?2 («2) У И —2^(а0)։/Г/- G֊«0U֊ х.) %Му

получим

Р0= ИеФ^’- _2_ =
?■ I 2/2 (’о) У

(D)

_____________dxidt^_____________
I t — G ֊ а0(* — *0 М*о)У

(1.32)

Положим, что на поверхности профиль давления

У - [Л (*։» А'1 /(!)=!

и, кроме того, для

И>С| где Cj 2

малых P(t^ Ai\, a /?(/j) Р7։, И — const,

скорости медленных и быстрых волн

из (1.32) ve:=Re(a bi)/, где

тогда получим

1

у =: JLI՛ f Pl^xi±Ji)j/xAdfi t
f^y J J I / /j ’o U ֊ *i) — 3 («о) у

Вычислим часть г»,,, соответствующую а. Тогда в (2.1) для того, что­
бы получить действительную часть с множителем а, следует взять 
область интегрирования Z)։ (фиг. 2) для у 0, где

— /| ֊ *о(х~- Xj) ?(%)»/

причем ? - О дает линию L (фиг. 2).
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Граничное условие берется в виде, характеризующем окрестность 
волновых фронтов

ЛЬч. М = Лг;[/1-/(|х1|)]
\А (/,)/

Здесь /։ =/(|х։|) функция, обратная к х։| - R (/։).
Уравнение линии Д (фиг. 2) будет

/։ = / 2о(х֊х։) ?(%)«/. X X, + У («„)*/ = 0

Используя уравнение точечной волны

( = 1Л^., /,,иФР. ах • 3 (а)у, х З’(а)։/ = 0 (2.2)

можно получит։»

’ «о(х —хх) — 3(а0)^ « / - /։ - а(х — х։) (2.3)

Введем новую переменную интегрирования

—/։ —а (х — х։)—>(»)։/ (2.4)

Область интегрирования в переменных (<, х։) дается на фиг. 3.

Вблизи волны (2.2) имеет место х, ^ 0. /։ .^֊ 0 (фиг. 2), поэтому

И/,, И = А’՜ (0), причем поскольку ({хх|)------ 7— можно в
А (/)

граничном условии полагать 

4՜ аХд т = / —ах —,3(я)|/причем 1Х
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Обозначим —тогда *х =  ------- !— и из. (1.5) имеем
— - аС 
V

{- = У Т я՜ ('17= (2-6)'Л <?р.) V ч
о

где

Т - I -------- (1 ----------Л(:)^4- Г -1 ,4" Л (2.7)
.1 (1 7.к’,)՜' -!‘+։ 3 (1 аИС)'-'^2
О -1

Вычисление интеграла (2.6) с учетом равенства Г— = — 3 даст 
■

] = -УАТ<^ -к • 1)^՜ Н՜ вЛ+«+>., 2-) (2-8)

Найдем значение Т из (2.7) вблизи точки /? ((риг. 1), где 
1 з = — •
V
Полагая ч= 1 хИ и учитывая, что для малых ч в (2.7) для 

выделения особой части решения следует оставить только первое сла­
гаемое и интегрировать в окрестности С — 1, то есть полагать < V, 
после замены 1 г, \у։, где /у, —новая переменная интегрирования, 
можно найти

г=(1 -7 1/-Г*-1В(л + 1, рН-1) (2.9)

Для отделения действительной части решения и слагаемом 67/ 
из о, следует брать значения © << 0, то есть область £)_. (фиг. 2). Тог­
да слагаемое Ы/ в выражении для V,- примет вид

где значение /, дано (2.4).
Обозначим

А

15 плоскости (г(1 л’1) ((риг. 3) область интегрирования будет ниже оси 
л։. и значение интеграла запишется в виде

0
/=~г~ Гт^= [ ՛՛՝ ('■_ ¥) -Г V,1 )</х։ (2ло)’3 I \ И / \ И/։/
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где х։ и образы линия |хх! = /?(/,).

Х։ = . X, = - -у *-
--------з -------1-7
К и

Вводя переменную 

можно получить из (2.10)

/ |/А ՛ И-Ч?) ’ 5(1

Л г —т. л \1—аи./
—« —I

о
= - ти| (<|* + ՛ ■ + ։»(- л)՛

Л 1—4
« «в

где Т длился {2.1).
Обозначим ֊ т։ = ~Х, тогда получим

-• X Г(/.-1)Г(Н1)г(-р֊л - М
/ = И(1— аИ)-‘֊։>- ■ ____________________________________±2 <

51п = (ХЧ֊я) (2.11)

Решение- вблизи точечной волны согласно (1.32). (2.1) и (2.11) 
дается в виде о, - а / — ЬА1, где ] определяется из (2.8), а / из 
(2.11). Мы видим, что учет комплексного значения амплитуды (6=/=0) 
не меняет характера особенности решения точечной полны.

§3 . Определение решения вблизи АВ.
Для отделения действительной части решения в слагаемом о/ в 

формуле для следует выбрать область интегрирования £> над кри­
вой £(ф 0), для слагаемого Ы/ из —над кривой Д ( з < 0). Снача­
ла вычисляем слагаемое, соответствующее действительной части а. 
Когда точка Л/(.г. ։/) принадлежит АВ (фиг. 1), область интегрирова­
ния /)։ (фиг. 4) стягивается к точке х։ — А1 (/„). /0, что следует из
уравнения линии А Он уравнения АВ
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Вводя малые переменные интегрирования (3.1) /0 ֊ /,
Л.(/в): х, с учетом соотношения х — 7? (/0) У(а1)г/=() можно

представить равенство х х։+ /(’о)у = 0 или /?(/0)֊ Т(\) г/ /?(70) 
— х- / (а0) // 0 в виде ряда по ял

'(*։)//(*0 — а։) (3.2)

Вводя переменную интегрирования /(х։), можно разложить

вокруг точки /։ = /0 функцию /(х։) в виде /(Х1) = ^4-----р-------

Л” (/«)
■ 2уз " х'| откуда можно получить

С=7--^+-֊^-х* <3֊3>

и записать для ?֊ I э0(х х։) 3 (я0) у в (2.1)
?=■ ' 7 +М” [■՝■ - #(<«) ~х|(а0 з։) - 0' (»։)//(«о֊ ։х) —

— ■֊ ?'■' («։Ы«о - ®1)2

Здесь использовано, что (։], находится из (3.1), записанного до 

второго порядка, причем > /?'(/?) К. Теперь из (3.3) по­

лучится 

причем согласно (3.1)
х֊/гй + Им.«/ = о

Подставляя сюда ап — из (3.2), можно получить

г _ 1 У , 
" И53

Пределы интегрирования в

<?- '֊'т-г-—— :
у

(2.1) по : будут о<с<:о, где об՛

ращает в нуль == ( — /ч, 4֊ ֊ „֊
2-։ о

л՛՜ (на линии £), а пределы по х бу-

дут Х-Г] о, которые обраощаг т в нуль 10, г. .. | (— А։,
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Граничное условие дается в §2, где Ру (х։, /։) — Д/։* |/։ — /(х^] ,

Тогда (2.1) вблизи АВ примет вид

/= А,:' £ С с/
(3.4)

Вводя переменную интегрирования —-— ----- • внут-

23"7Х'

репний интеграл можно найти в виде

V

Ф ՛ Ж'У

. Л п - I 2?"9
Далее, вводя в (о.4) вместо х переменную ; — —— - 

можно получить

2'л (3.5)

Для слагаемого в (2.1), содержащего коэффициент Ы, действи­
тельное значение решения дается значениями ф-.- О, то есть областями 
/>., £>3, /Д։(фиг. 4).

Тогда слагаемое в V, вблизи полны АВ, которое соответствует 
коэффициенту Ы, имеет вид Ы] - Г:.ЬА1,

В первом слагаемом в праной части, где интегралы берутся по 
области (фиг. 4), имеет место '0>0, а во втором и третьем слага­
емых, взятых но областям и О., -0 < 0.

Заметим, что третье слагаемое в правой части равно второму 
слагаемому, откуда
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Введем в /։ новую переменную интегрирования /, —1 тогда по-

лучится

Обозначая л՜ подставляя 7, и /2 в (3.6), напишем решение
(3.6). соответствующее Ы, в виде
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и общее решение будет
= «./ ֊г ЬА$Г (З.Ю)

где / определяется из (3.9), / из (3.5).
Все приведенные здесь интегралы понимаются в смысле главно­

го значения, то есть вычисляются для тех /•> для которых они схо­
дятся, а для остальных значений а, значения этих интегралов считают­
ся равными вычисленным, что составляет содержание метола аналити­
ческого продолжения ко параметру [10]. Другими словами всюду бе­
рется конечная часть интегралов.

Вычислим выражение (3.6) для целых л, а точнее для / -0. Тогда 
/։ получится равным нулю, а значение / найдется в виде (где прини­
мается главное значение интегралов)

''| --^•7(1п|'՜'*1^"’) (ЗЛ1)

причем / = ‘21., и оставлено слагаемое с наибольшей особенностью.
Таким образом, согласно (3.10), (3.5), (3.11) решение в случае 

/---О имеет вид

Интересно, что за счет непроводящей среды в верхнем полу­
пространстве, в котором скорость возмущений бесконечна, среда в 
нижнем полупространстве впереди фронта волны АВВ. (фиг. 3) будет 
возмущена, что аналитически выражается в наличии в (2.1) комплекс­
ной амплитуд*»։ а 4- Ы, причем при 6 т- 0 в (3.12) решение впереди 
волны АВ, где / <1/ф, не равно нулю, а на самой волне АВ имеется 
логарифмическая особенность решения, что для задачи о полном 
внутреннем отражении в газовой динамике показано в |111.
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Тем не менее характер поведения решения вблизи АВ при /. О, 
а также решения вблизи ВВХ (фиг. 3) для 6=^=0 будет таким же, как 
для Ь 0, что видно из (3.9) и (2.12), отличие будет только в коэф­
фициенте.

§4 . Рассмотрим решение вблизи точки В.
Можно показать, что поскольку вблизи точки В /*^1, решение 

вблизи В имеет вид

./ --^ И՛ ՝м.
Л': Лхх(Г.

I

Области /7։ и О., указаны на фиг. 2 и 4. 
днтся подобно [12] и «близи В получается

Вычисление ] прово-

(4.2)

между ВВХ и АВ՝. здесь

VI V ~~2&*гу
+ /'.у

АГ (0) 
1/3

причем всюду аргумент функции /(э) равен т. = — •

Для вычисления интеграла / в области позади ВВХ следует ин- 
ге։ рировать по области /X (фиг. 2). Учитывая, что вблизи В можно 
отбросить область интегрирования, соответствующую л\ < 0, можно 
получить

’ Извссыг АН Армянской ССР. Механика. № >
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где

а пределы интегрирования по х։, соответствующие кривой х1 = £(^1) 
(фиг. 2), находятся из равенства

Г,։ = Ц^ (4.4)

Обозначая в правой части уравнения (4.3) первый интеграл через /:/и, 
а второй через ЛА-, где

, 1'.,-^ ; '(-Г-‘)г(7)

' ՝ Кг,-1 г(1֊м
♦

и делая в 1.х и Л замены переменных

х1=х--г'у у'Т^Ц:, 1 : = + () ш)У։ (4.6)

соответственно, приводя интегралы к гипергеометрическим функциям 
подобно |12|, можно получить решение позади ВВ1 в виде

• * - *■

При 4 = 11 = 0, пользуясь соотношением лх;; 1 = <> (х), можно видеть,
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что первый интеграл (4.3) равен нулю, а конечное значение второго 
интеграла равно

——--------- 1п |1 ^2-

V ~ г??
Это медленно меняющаяся функция, поэтому можно считать, что 
быстро меняющаяся часть решения /. соответствующая мнимой части 
амплитуды Ь позади ВВХ, равна нули», что согласуется с формулой 
(2.12).

Тот же вывод получится нспосрсдстпенно из (4.7), где следует 
выделить конечную часть решения.

Вблизи линии ВБХ, где •՛՛ 1. при отходе от точки В следует 
ил (4.7)

Это значение совпадает с (2.12), то есть решение вблизи ВВХ и око­
ло точки В асимптотически переходят друг н друга. Для определения 
решения между ВВХ и АВ вблизи В следует в выражении для / ин­
тегрирование производить по областям £),, Г)х (фиг. 4), при этом

<7 V •
Д о '•

Вычисляя первый и третий интегралы подобно предыдущему, а второй 
интеграл так же. как в работе '12|, можно получить

—Ц— -= 4^։ + 4^ -*-44>
Т7՜

/1в(.-ЖГи֊М՛
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При отходе от точки Л, вблизи АП, где ՝՛> - , .можно получить

— = /,a; + 2Z.,/,. =
W

֊ V՜ (/- ------*---
г / \ г ' \ cos sincos

л' .у п ,. 
и с учетом -------можно видеть, что результат совпадает с

г
(3.9), то есть решение (4.9) при удалении от точки /> переходит в 
решение на АВ (3.9).

Полагая и=0 в (4.9), можно получить решение между ВВХ и 
АН, что проще, однако, сделать непосредственно, полагая 0 в
(4.8), где второй интеграл обратится в нуль и получится

I -^1п----------- = ----------—
I г х л. ?/,, / zx + ft/V2?'у

г i ~

Отсюда видно, что вблизи АВ решение приближенно равно 

что согласуется с (3.11).
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Вблизи

в 1 - ?/ ֊ — ՛" ]/-ф ('֊'*)

и согласуется с вышеуказанным значением.
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ELASTIC SEMISPACE MOTION DUE TO SHOCK 
WAVES IN A MAGNETIC FIELD

Zh- H. HAKHINfAN, A. G. BAGDOEV

S u in m ary

The problem on motion of a semispace, filled with an ideal elastic 
conducting material, conterminous with a dielectric (air), in an origi­
nally homogeneous vertical magnetic field, H[t, under the action of vari­
able pressure, propagating over the conducting material surface, is con, 
sldered.

The solution is* defined by the Smirnov-Sobolev method in an 
elastic semispace in the form of quadratures, simplified near the wave 
fronts.
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A solution is obtained for the wave fronts, taking account of the 
disturbances in the lower semispace ahead of the magnetoelastic wave 
fronts, developing as a result of the propagation of magnetic field dis­
turbances in the dielectric at an infinite velocity.
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